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Even in large-scale scanning, there were no
elevation anomalies in the building, and the details of
the window frames were preserved intact without any \

compression or deformation.



SYEBIEEEHITALEZYGTLITY XA SHAR

AVE LI —ATIERE T MY 2 7 Co5emDENVELXBITE 57-6. MEE
BAEZENEF CIEREIC R Y £9,

i = = - Fol — s T R,

{1 | 1
1
| |
| '| | 1 |
i [ N | | |
i -1 | | |
l !
' |
|

]

) B8 5cm OEWVEEZTHTELRWTNAATRAE vV LIRS, EIZENH D
HBE. COEZEYIRT TROEDAEICRRENDAEEMNH Y F T,



¥R U ATOENIZ %R HGE

BAEE IMU EHUWTZILTUXAILEKD, BET—5YOUENRES=N. BEEOMBEDRERE
AN SISy g Uy

T
> 2
~

bR

> 2
7 N

\ 4

B EER DELE b‘(att)‘g DEHRENETT

BEERETILERCEHRO ERESNT . BEROEMBPOCEAFEHDFEA
t‘\ L/t-.__o



¥R U ATOENIZ %R SHAR

Ea7)L SLAM (&, TORXF v DOV EEWRIB(CH T DT —FUEDEF M 2@t UE T,

[rErEp— e s
i | - = L1} )
]
.....
= b
— -
~
o o A s
¢ 1y %
B TR
: e,
S s ") o
Wl 1 T .
ii,ﬁ%:‘ ;
ST
T T
"vﬂ:‘..‘:‘;_';,-l
A
=
T
L = DO = =g e s - XF-B

N RILEFTIVIE, IBRITHRS —2(1CKD
ZR.DIRNEIR T,



SHAR




IN—ROTPAIATIT—REIA—-T T SHAR

o TIARXDERA>FITT—XR(E ORY hRIRE '
DALDFT) A X EDIEFER(CHIGLTH D, EREIRIT
ZHSR TEXY

« —AIIH—T)LT Type-C %%EE‘CE:@E'C%&Z;?HE%# ,;

5 — S DEVSICRIBIZS D ER A N

o A—=T>2 SDK (CKD. T/I\AREDBENBIREIC
IR0 T—HEET) A X HiEtEeE = FIRATE &
a_o



55— ELERT—HEA—T T SHAR

o FTINAREA-T2RET—HZEMTDIZH. FRD SLAM ZILTUXAICEBISESGT

=X,

- T—YUEBORER. [EFO#E, £EK. SEOR—XER. EHDRVER, HS5—EH
FEN T DR e =TT RN TRHELE T,




o )\— M F—ISv N NIA—LA

3DGSEEFTYUOYVIRITT

- I
2 9 0 8

SHAR

R —2 3>

Lenovo Daystar Smart3D Daspatial DJI Terra Pix4D




SHAR

O98Y - Ry FIOLBKREIE T062-0021 JLiBEILRHESFXARRE—S£10T BH5-72 KHBEJL3F
TEL 011-598-0210 sales@kuu-satsu.com https://kuu-satsu.com



	默认节
	スライド 1
	スライド 2
	スライド 3
	スライド 4
	スライド 5
	スライド 6
	スライド 7
	スライド 8
	スライド 9
	スライド 10
	スライド 11
	スライド 12
	スライド 13
	スライド 14
	スライド 15
	スライド 16
	スライド 17
	スライド 18
	スライド 19
	スライド 20
	スライド 21
	スライド 22
	スライド 23
	スライド 24
	スライド 25
	スライド 26
	スライド 27


